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Motorcontroller fur die vollelektrische
Transmission.

Beschreibung:

Speisung 36V

(PowerNet kompatibel)

60 A Phasenstrom

Endstufe fur 4Q-Betrieb
Rekuperationsbetrieb

Keine Hilfsspannung erforderlich
Standby Modus

Konfigurierbare Regler fir
Drehmoment
Drehzahl
Rekuperation
Die Regler sind via CAN im Betrieb
parametrierbar, ein-/ausschaltbar, M6g-
lichkeit zur FUhrungsgrossen-
aufschaltung, Nichtlineare Regelung.

Motorsensorik
Hallelemente oder Encoder

Ueberlastschutz

- Temperatur (Motor / Endstufe)
Kurzschlussfest gegen Masse und
Speisespannung
Kurzschlusssicherung
Unter- / Ueberspannungsschutz
Parametrierbare Strombegrenzung

Durch den konsequenten Einsatz von
oberflachenmontierten Bauelementen
und vollautomatischer Bestiickung des
Moduls kénnen die Herstellungskosten
bei den zu erwartenden Stiickzahlen
verhaltnismassig niedrig gehalten wer-
den.
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Leichtfahr-
zeugen

CAN Einsatz in

5 8’

42V PowerhNet

Leistungsdaten Motorcontroller

16 bit Fujitsu Controller

CAN-Bus Interface Version 2.0b
Serielles Interface

Programmier und Debug Interface

Der Controller kann im System wéah-
rend dem Betrieb via CAN-Bus pro-
grammiert und parametriert werden.

CAN-Busprotokoll
Optimiert fur Einsatz in Leicht-
fahrzeugen

Ausfuhrung
Montage in wasserdichtem run-
dem Aluminiumgehéuse.
Durchmesser 200mm
Dicke 16mm (48mm)

Anschlisse
Power: Schraubanschliisse
CAN: Stiftleiste mit Zugentlastung
und Verpolungsschutz



